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Epitési itmutato6

I. LEGO Robotprogramozo orszagos csapatversenyre

esetén is. Fényszenzor helyett lehet szinszenzort hasznélni.

A portok Kkiosztasa: Motorok: B és C port
Utkozésérzékels: 1-es port
Fény- vagy szinszenzor: 3-as port
Ultrahangszenzor: 4-es port

(A 2-es port nem hasznalt.)










19. 20.

Az iitkozésérzékelo épitése. A
robot hatuljara szerelt és az 1-es
portra csatlakozik.

(23-29. 1épések az utmutatoban)




25. 26.

Az ultraszenzor épitése. A robot elejére szerelt és
a 4-es portra csatlakozik.

(30-34. 1épések, valamint 38. 1épés az
utmutatoban)




33.

A fény- vagy szinszenzor épitése. A robot elejére
szerelt, lefelé néz és a 3. portra csatlakozik.

(35-37. 1épések, valamint 38. lépés az
utmutatoban)

37.

A fentebbi utmutatoban elkészitett robot
elején talalhatd csatlakozasi helyek

88 koziil az egyiket le kell cserélni a 38.
_ abra szerint, igy lesz lehetdség a
j fényszenzor ¢és az  ultraszenzor

rogzitésére.
A dokumentum végén néhany tovabbi
fénykép segit az abra értelmezésében.



A kész robot:

készitsék el!

A versennyel, vagy az épitéssel kapcsolatban a kérdéseiket a kovetkezo elérhetéségeken tehetik fel:

Badé Zsolt — Banyai Julia Gimnazium, 6000 Kecskemét, Nyiri Gt 11.
E-mail: zsolt.bado@gmail.com
Mobil: 06 20 332 3150

Kiss Robert - Banyai Julia Gimnazium, 6000 Kecskemét, Nyiri Gt 11.
E-mail: robekiss@gmail.com
Mobil: 06 20 479 8460

Jo felkésziilést!
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